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机器人控制标准包

机器人运动控制器
我们在机器人控制上拥有丰富的经验。除了标量机器人和2维并行机构的机器人是做为选项。其他机械
机构的机器人我们提供了特殊控制技术。链接型和并行机构的机器人可以像自动机械一样运行。

■优点
◆有效运用于内部研发 能够短期内使自己研发的产品稳定动作。
◆追求独特的技术 能够用于研发特殊组装和动作的机器人，并投入生产现场。
◆技术知识保密 自己开发技术知识的保密
◆应用于自动机械 可以应用于加工机械以及装配机械之类的生产机械的操作和运转

■机构变换

◆直交系列机器人 ◆标量机器人 ◆2维并行机构机器人 ◆垂直多关节机器人◆6维并行机构机器人
〈标准〉 〈选项〉 〈选项〉 〈独特〉 〈独特〉

■正确的轮廓控制 ■按控制周期变换机构 ■正确的轨迹

按控制周期执行机构变换，实现插补
之间的接合部的圆滑轨迹控制。可
应用于精密加工。

■运行程序（技术语言・G语言）

像去除加工毛刺及钻孔机械，使用输出CAM的G语言文件来实现
DNC运行。

■拥有丰富技能对应实际生产中的作业

通过可选项，能够用于搬运，加工，熔接，去除毛刺，装配等生产机械的操作和运行。

◆可选项机能例
宏机能，多任务，扭矩指令（贴接・控制力度） DNC运行 触摸屏
插补前的加减速 S字加减速 手动脉冲发动器， 高精度制动开关（接触开关） 接线・法线控制
同频同步 平行轴控制

■触摸屏及专用PC软件 ■触摸屏例 ■专用PC画面例

使用触摸屏或PC也可以操作。

■动作机构计算的可2次开发

我们的经验可以对应您的特殊需求。
另外，你也可以自行开发动作机构变换软件。

■应用于机器人控制的运动控制器

◆ＳＬＭ４０００机器人规格
单板独立单机工作
４轴脉冲列
输入32 输出32
ＲＳ２３２／ＵＳＢ

◆ＰＬＭＣ４０机器人规格
ＰＬＣ动作 ４轴脉冲列
输入16 输出16 ＲＳ２３２
可使用通用ＰＬＣ扩展
（梯形・IO・模拟等）

◆ＰＬＭＣ－ＭⅡＥＸ机器人规格
MECHATROLINK-Ⅱ
标准４／９／１６轴 最大30轴
可使用通用ＰＬＣ扩展
（梯形・IO・模拟等）

◆多軸运动功率放大器机器人规格
多轴伺服功放一体型
最大7轴 输入42 输出42
可节省配线 节省成本

直交
坐标
指令

机构
变换

电机
轴指令

A

Zoff

Z

l1

l 2

l3

l4

l5

B

V

Y

CW

R

座標原点

A

B

a1
a2
a3

Accurate contour

Uncontrolled path by
simple positioning

Calculation at
each sampling
time


